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Mekatronik On Lisans Program
-Secmeli Boliim Ders Detayi-

“MEK 203: Robot Teknolojisi”



MEK 203 Robot Teknolojisi

MEK 203 Robot Teknolojisi

Ders Adi L Donemi Saati Uygulafna Laboratl_lvar Kredi AKTS
Kodu Saati Saati
Robot Teknolojisi MEK 203 3 3 0 0 3
Dersin Dili Tirkee
Dersin Tiirii Secmeli Bélim Dersi
Dersin Seviyesi On lisans
Ders Verme Sekli Yiiz Yize
Dersin Ogrenme ve Ogretme Anlatim, Tartisma, Soru Yanit
Teknikleri

Dersin Amaci

Endiistriyel robotlarda temel konularin teori ve pratigi birlestiren bir yapida 6grencilere
aktarilmasidir.Endiistriyel robotlarda temel bilgileri anlatmaktir.

Dersin Egitim/Ogrenim Ciktilan

o Odrenci Matematik, Fen Bilimleri ve Miihendislik alanlarindaki genis bir bilgi
birikimini Endistri Mihendisligi ile ilgili problemlere uyarlayabilir.

» Odrenci insan, makine, malzeme ve ekipman, bilgi ve enerijiyi iceren entegre
sistemleri analiz edebilir, tasarlayabilir ve yorumlayabilir.

o Ogrenci milhendislik ve isletme alanlarinda cok disiplinli takimlarda gérev
alabilir ve liderlik yapabilir.

Dersin Icerigi

Robotlara girig, Robot teknolojisinin esaslari, Robotlarin programlanmasi ve uygulamalar,
Robot teknolojisi, Kontrol sistemleri ve bilesenleri, Robot programlama dilleri, Robot hiicre
dizayn1 ve kontrolu, Robotlarin ekonomiklik analizleri, Imalatta robot uygulamalari,
Malzeme tarnsferi ve tezgah yiikleme/bosaltma, Montaj ve muayene robotlari, Uygulama
prensipleri, Is giivenligi, egitim, bakim ve kalite, Gelecekte robot teknolojisi.

Haftalik Konular ve Ilgili On Hazirhk Calismalan

Hafta | Konular On Hazirhik

Robotlara girig

Robot teknolojisinin esaslari

Robotlarin programlanmasi ve
uygulamalar

Robot teknolojisi

Kontrol sistemleri ve bilesenleri

Robot programlama dilleri

Robot simiilasyon uygulamalari
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9 Robot hiicre dizayn1 ve kontrolu
10 Egitimde robot uygulamalari
11 Imalatta robot uygulamalari
Malzeme transferi ve tezgah
12 ..
yiikleme/bosaltma
13 Montaj ve muayene robotlari
14 Uygulama prensipleri
15 Robotikte kullanilan algilayicilar  ve
doniistiiriiciiler
16 Genel (Final) Sinav

Kaynaklar (Ders Kitabi ile Yardimi Kitaplar)

1. Robert B Northrop, “Introduction to Instrumentation and Measurements” (2nd Edition), CRC

Press, ISBN: 978-0-8493-3773-4

Degerlendirme Sistemi

Calismalar

Sayi

Katki Payi

Devam

Laboratuvar

Uygulama

Alan Calismasi

Derse Ozgii Staj (varsa)

Kiiclik Sinavlar/Stiidyo Kritigi

Odev

Sunum

Projeler

Rapor

Seminer

Ara Sinavlar/Ara Jiri

% 40

Genel Sinav/Final JUri

% 60

Toplam

% 100

Yanyil ici Calismalarinin Basan Notu Katkisi

% 40

Yariyil Sonu Calismalarinin Basari Notuna Katkisi

% 60

Toplam

% 100

Kurs Kategorisi

Temel Meslek Dersleri

Uzmanlik/Alan Dersleri

x

Destek Dersleri

Iletisim ve Yénetim Becerileri Dersleri

Aktarilabilir Beceri Dersleri




Dersin Ogrenim Ciktilarinin Program Yeterlilikleri ile Iliskisi

- . Katki Diizeyi
No Program Yeterlilikleri / Ciktilan 11213 4y 5
Matematik, fen bilimleri ve mekatronik ile ilgili konularda yeterli bilgi birikimi;
1 | bu alanlardaki kuramsal ve uygulamali bilgileri problemlerini modelleme ve X
¢ozme icin uygulayabilme becerisi.
Karmagik mekatronik problemlerini saptama, tanimlama, formiile
2 | etme ve ¢6zme becerisi; bu amagla uygun analiz ve modelleme X
yontemlerini segme ve uygulama becerisi.
Karmagik bir mekatronik sistemini, siirecini, cihazini veya tirlinii
gercekei kisitlar ve kosullar altinda, belirli gereksinimleri
karsilayacak sekilde tasarlama becerisi; bu amacgla modern tasarim
yontemlerini uygulama becerisi; mekatronik kapsaminda yaraticilig
3 N . . S - . . . . . X
yontemlerini etkin bir sekilde uygulayabilme becerisi. (Gergekei
kisitlar ve kosullar tasarimin niteligine gore, ekonomi, ¢evre
sorunlart, stirdiiriilebilirlik, iiretilebilirlik, etik, saglik, giivenlik,
sosyal ve politik sorunlar gibi 6geleri icerirler.)
Mekatronik ve robot teknolojisi uygulamalari igin gerekli olan
4 | modern teknik ve araglar1 gelistirme, se¢me ve kullanma becerisi, X
bilisim ve iletisim teknolojilerini etkin bir sekilde kullanma becerisi.
Mekatronik ve robot teknolojisi problemlerinin incelenmesi i¢in
5 | deney tasarlama, deney yapma, veri toplama, sonuglari analiz etme ve X
yorumlama becerisi.
Disiplin i¢i ve ¢ok disiplinli takimlarda etkin bicimde ¢alisabilme
becerisi; bireysel ¢alisma becerisi; mekatronik nin yakin etkilesim
icinde oldugu makina, elektrik/elektronik ve bilgisayar ile,
6 . . . .o o X
mekatronik nin uygulama alani i¢inde diger ve bilim dallar1 veya
caligma alanlari ile etkin iletisim kurabilme becerisi, farkli
disiplinlerde ¢alisabilme becerisi.
AKTS/1s Yiikii Tablosu
Aktiviteler Say (Ss“;::)' IT;{’{':‘I'(‘:I
Ders saati (Sinav haftasi dahildir: 16 x toplam ders saati) 14 3 42
Laboratuvar
Uygulama
Derse Ozgl Staj
Alan Calismasi
Sinif Digl Ders Calisma Siresi 14 2 28
Sunum/Seminer Hazirlama
Projeler
Raporlar
Odevler
Kiiclik Sinavlar/Stiidyo Kritigi
Ara Sinavlara/Ara Jiriye Hazirlanma Siiresi 1 10 10
Genel Sinava/Genel Jiriye Hazirlanma Siiresi ] 1 10 10
Toplam Igs Yiikii (90/30 = 3) 920




